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Comandos
MAGTRONIC

MUB

O Equipamento de Comando MUB

A unidade MUB controlada por micro-
processadores pode ser utilizada nas
cancelas Magnetic MSV / MTS 6 / MTS 8
com operacdo manual ou automdtica. A
operacao de abrir e fechar das cancelas é
realizada mediante consoles de operacdo ou
por meio de fornecedores de impulso
instalados em outros equipamentos, com
contatos isentos de poténcia. Para equipa-
mentos externos estd a disposicdo uma
saida de 24V DC para carga maxima de
0,2 A

O motor das cancelas é comandado por
estagios Triac de semi-condutores, isentos
de contatos e de desgaste.

Técnica

O comando completo estd alojado em
carcaca de material sintético. Duas barras
de fixacdo removiveis e a fixacdo em trilho
padrdo possibilitam realizagdo do cabea-
mento de forma rapida e sem problemas.
Com os trés botbes giratérios da placa
frontal, ajusta-se o modo (funcao), o tempo
de torque (méax. 15 segundos) e o tempo
de manutencao de abertura (max. 75
segundos).
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Fig. Dimens. MUB

A indicacdo das entradas de sinal ativas,
posicdo do braco da cancela (ABERTA/-
FECHADA) e a operacdo do torque é feita
através de LEDs embutidos.

Funcodes
De fabrica o modo (funcéo) esta ajustado de
acordo com a exigéncia do cliente.

Mediante giro no botdo o modo pode ser
alterado posteriormente.

Ap6s cada interrupcdo de energia ou
mudanca de modo é necessario realizar um
RESET.

Modo 1: (contato continuo Funcao 100)
Comando da cancela através de um inter-
ruptor de potencial zero. Contato fechado =
cancela ,FECHADA"

Modo 2: (homem morto Func¢éo 200)
Para abrir é suficiente um impulso da tecla
ABRIR".

Para fechar, a tecla ,FECHAR" deve ser
pressionada até que o braco da cancela se
tenha posicionado na posicdo inferior. Se a
tecla for liberada antes, a cancela abre.
Para a informacdo de retorno da posicao
L.FECHADA", é imprescindivel haver um
interruptor de fim de curso (terminal 19 e
237).

Modo 3:

(sequéncia de impulsos Funcdo 300)

A cancela é comandada por meio de um
botdo de pressdo. Cada acionamento causa
uma inversao de sentido (PARACIMA /
PARA BAIXO) do braco da cancela.

Modo 4:

(sequéncia de impulsos Funcdo 350)

A cancela é comandada por botbes de
pressdo separados, um para ,ABRIR” e
outro para ,,FECHAR".

Modo 5: (dinamicamente Funcdo 400)

A cancela abre mediante impulso e fecha
automaticamente mediante tempo de
permanéncia de abertura ajustavel, ou
imediatamente apds ter passado pelo
sistema de supervisao, resp. depois de um
impulso ,,FECHAR"”. Como supervisor deve
estar conectado, por exemplo, um loop de
inducdo debaixo do braco da cancela.
Enquanto um veiculo se encontrar dentro do
campo de supervisdo, o fechamento sera
impedido.

Modo 6: (mesma funcao que modo 5)
Utilizando loops de supervisdo e de
abertura, ocorre uma ativacdo de loops
dependente do sentido da direcdo. Isto é, a
cancela fecha imediatamente apds a saida
do ambito de supervisao dos loops, em
qualquer direcdo.

Modo 7: (estaticamente Funcdo 500)
Como no modo 5 - funcao 400, porém sem
fechamento automatico apds decorrido o
tempo ajustado de permanéncia de
abertura.

A cancela permanece aberta até um veiculo
ativar o equipamento de supervisdo, e
somente fecha apos ele ter abandonado a
area supervisionada.

Modo 8: (A mesma funcdo que o modo 7,
com reconhecimento adicional do sentido
de direcdo, descrito no modo 6).

Supervisao

Se um veiculo se encontrar parado na érea
do braco da cancela, o fechamento pode ser
impedido através da conexao de sistemas de
supervisao nos terminais 19 e 24.

Para a supervisao indica-se loops de inducdo
(KAS) embutidos no solo, os quais serdo
avaliados pelo detector MID 1A-100.

Caso nenhuma supervisao for desejada,
deve ser colocada uma ponte de fio entre os
terminais 19 e 24.

Freio Eletronico

Para aumentar a vida Util do mecanismo das
cancelas com tempos curtos de abertura e
de fechamento abaixo de 2 segundos,
pouco antes que a posicdo final , ABERTA"
e ,FECHADA" seja alcancada, a massa em
movimento pode ser freada eletronica-
mente. Para isto, necessita-se de um inter-
ruptor fim de curso para frenagem, com
dois cames de contato (terminais 19 e 23).
No modo 2 (homem morto), esta funcao de
frear ndo é possivel!

Impulso de Contagem

Com a cancela aberta, e apos liberacao pelo
sistema de supervisdo, é emitido, nos
terminais 31 e 32, um impulso isento de
poténcia (300 ms), p.ex. para equipamento
de contagem.

Conexao

Todas as conexdes séo feitas nas barras de
fixacdo, que sdo acessaveis externamente.
Todas as entradas de impulsos e de infor-
macoes de retorno sdo feitas em baixa
tensdo de protecdo e sdo separadas por
optoacopladores. Disto resulta uma alta
seguranca referente interferéncias.

As conexdes para motor e condensadores
tem tensdo de rede de 230 V.

N.° de Informacao: MF 5165/P

Reservado o direito de alteracoes técnicas.

Magnetic Autocontrol Ltda.
Av. Prof. Papini 192, sala 2

Interlagos

Sao Paulo, SP 04805-300 Brasil
Phone/Fax: 0xx11-56 68 96 13 Fax:
E-mail: magnetic@magnetic.com.br
http:/Awww.magnetic.com.br

Magnetic Autocontrol GmbH
Grienmatt 20

D-79650 Schopfheim

Phone: +49 7622/695-5
+49 7622/695-602
e-mail: info@ac-magnetic.de
http://www.ac-magnetic.com
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Operacdo Torque
ATENGAO: entre as travas 19 e 24 é
-o L1 230V imprescindivel uma ponta de arame ou
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Conexao ao Console

Operacao

Modo 2,4 ,50u7

Conexao - Cons. Operacao MIKI 6P - 175

de supervisdo.

Magnetic Automation Corp.
3160 Murrell Road

Rockledge, FL 32955, USA
Phone: (+1) 321/635 85 85
eMail: info@magnetic-usa.com

Magnetic Automation Pty. Ltd.
19 Beverage Drive

Tullamarine, Victoria 3043, Australia

Phone: (+61) 379330 10 33
eMail: info@magnetic-oz.com

Magnetic Control Systems
(Shanghai) Co. Ltd.

999 Ning-giao Road, Bldg. 2W/1F
Pudong New Area

Shanghai 201206, China

Phone: (+86)21/58 341717
eMail: magnetic@online.sh.cn

Magnetic Control Systems Sdn. Bhd.
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40150 Shah Alam, Selangor

Darul Ehsan, Malaysia

Phone: (+60) 3 /556917 18
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