
Logique de commande MLC

La logique de commande MLC (Magnetic
Lane Controller), basÝ sur une technologie Õ
microprocesseur, a ÝtÝ spÝcialement dÝve-
loppÝ pour la commande de la nouvelle
gÝnÝration de barriÜres MIB 20, MIB 30 et
MIB 40.
Les fonctions des anciennes logiques de com-
mande bien connues du type MCU et MUB
ont ÝtÝ reprises et Ýlargis avec afficheur Õ 16
caractÜres, une insertion possible de deux dÝ-
tecteurs de boucles inductives, et une liaison
PC-Bus.
Cette liaison permet de communiquer avec
une boäte de liaison Magnetic E/S (EntrÝes/
Sorties), et avec une liaison (RS 485)
Le moteur de la barriÜre lui-mÞme est com-
mandÝ avec des Triacs, sans contacts et in-
usables.
Le raccordement au secteur peut se faire sur
une plage de 100 Õ 265 V avec une frÝquence
comprise entre 50 et 60 Hz.
Un sensor angulaire est placÝ sur l'arbre por-
te-lisse de la barriÜre et transmet Õ tout
moment la position exacte de la lisse Õ la com-
mande MLC. Ceci permet de se passer du fin
de course freinage, sÝcuritÝ, barriÜre ouverte
et fermÝe. La combinaison sensor et logique
MLC permettent de garantir un freinage
optimal pour tout type de barriÜre.

Tout particuliÜrement en cas de mouvement
rapide de la lisse, il faut que la masse d'inertie
soit freinÝe avant d'atteindre les positions
extrÜmes. Il en rÝsulte un mÝnagement im-
portant du rÝducteur du moteur, ce qui ga-
rantit une grande durÝe de vie mÝcanique.
Les vibrations de la lisse aux positions extrÜ-
mes sont Ýgalement supprimÝes.
AprÜs le retour de tension, le sensor identifie
exactement Õ quelle position la lisse se trou-
ve. En fonction des paramÜtres sÝlec-
tionnÝs, la commande rÝagit en ouvrant, en
maintenant la position ou en fermant la
barriÜre.

Une majoritÝ de demandes de nos clients est
rÝalisÝe avec le logiciel de base PCL100S-xxxx
comprenant :
• 2 dÝtecteurs de boucles inductives au maxi-

mum
• identification du sens de passage du vÝhi-

cule avec comptage du nombre de places
de stationnement

• remise Õ zÝro automatique aprÜs le retour
de la tension

• mise hors-service de la boucle sÝcuritÝ
• commande des feux de signalisation
• retour d’information barriÜre ouverte et

barriÜre fermÝe

• Compteur du nombre des heures de mise
en service

• Comptage du nombre de manoeuvres ef-
fectuÝ

Technique

La logique de commande est insÝrÝe dans un
boätier plastique. Les deux rÝglettes des bor-
nes permettent un montage et un dÝmon-
tage. Le boätier est verrouillÝ directement
avec des vis-ressorts.
L’afficheur de 16 caractÜres offre un afficha-
ge clair et net. Un potentiomÜtre Õ sÝlection
et deux touches de validation permettent
une programmation simple et efficace.

Logiciel

Le logiciel de base PCL 100S-X0000 avec dif-
fÝrents paramÜtres permet un Ýlargissement
de la programmation, comme :
• SÝlection de la langue
• sÝlection du type de barriÜre
• sÝlection des fonctions du MUB ( pour un

remplacement)
• sÝlection du mode apprentisage

Commandes
MAGTRONIC

Logique de 
commande
MLC

CaractÝristiques techniques Type
Tension (+/- 10%) V
FrÝquence H
Puissance absorbÝe maximum W
Fusible A
EntrÝes Nombre
Sorties, collecteur ouvert                        Nombre
Relais, libre de potentiel Nombre
Bus d'extension interne Type
Afficheur Nb. de caractÜres
Langues au choix       
DÝtecteurs de boucles nombre max.
Marge inductance mH
SensibilitÝ degrÝs
SensibilitÝ de rÝponse sÝlectionnable         %
Marge de tempÝrature $C
Protection IP
Poids g
Dimensions Lx l x H
* Pour le type de barriÜre MIB 20 ne doit 
Þtre utilisÝ que la logique MLC 11 (avec
dÝcoupe pour refroidissement) . 
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Les paramÜtres

Les paramÜtres de base souhaitÝs sont ac-
tivÝs ou non et par suite la fonction de la com-
mande souhaitÝe est dÝfinie. Il est Ýgalement
possible de livrer les paramÜtres sous forme
de clÝ embrochable.

PossibilitÝs d’Ýlargissement d’une instal-
lation

Si jamais le nombre d’entrÝes et de sorties ne
suffirait pour installation complexe, il est

alors possible de raccorder un boätier de
liaison Magnetic  et de le relier avec un c×ble
PC-BUS. Cette boäte est toujours utilisÝe pour
un comptage diffÝrentiel d’une installation.
Le pupitre de commande Magnetic MKI Õ
commandes manuelles avec affichage bar-
riÜre ouverte et fermÝe peut aussi Þtre rac-
cordÝ sur la logique MLC.

• sÝlection des modes de fonctionnement de
1 Õ 8

• dÝsaccouplement de la boucle sÝcuritÝ
selon l'angle de la lisse

• sÝlection du temps de maintien d’ouverture
• sÝlection du temps ‘’Couple’’ (reduction de

puissance)
• sÝlection de la boucle, active : oui/non
• fonction de la boucle
• sensibilitÝ de la boucle
• fonction des relais
• diagnostic du nombre d’erreurs

Les fonctions dÝcrites ci-dessus peuvent Þtre
sÝlectionnÝes ou modifiÝes trÜs rapidement
avec l’aide du potentiomÜtre et des deux tou-
ches de validation, les textes de ces fonctions
sont d’aprÜs la langue prÝsÝlectionnÝe.
AprÜs la mise en service, les paramÜtres

suivants peuvent Þtre interrogÝes et visualisÝ
sur le panneau afficheur :
• nombre de manoeuvres effectuÝs.
• Nombre d'heures de service
• diagnostic du nombre d’erreurs
Vous pourrez obtenir ces fonctions Ýlargies
dÝpart usine. Ces paramÜtres seront dÝjÕ
programmÝs en usine et peuvent Þtre livrÝs
sous formes de clÝs embrochables avec les
paramÜtres. Sans ouvrir la logique de com-
mande, les nouveaux paramÜtres seront
chargÝs dans le MLC par la prise PC-Bus. Ceci
prÝsente l’avantage de ne nÝcessiter qu'un
seul appareil de commande avec logiciel de
base. Ainsi, les coôts de stock des piÜces de
rechange sont rÝduits au minimum.

DÝtecteur

En fonction des paramÜtres choisies, il est
possible de raccorder jusqu'Õ 2 boucles in-
ductives directement sur la logique MLC. La
sensibilitÝ est rÝglable sur 10 Ýchellons pour
chaque boucle sÝlectionnÝe.
La frÝquence de la boucle du canal sÝlec-

tionnÝ est affichÝe en Hz sur le panneau affi-
cheur. Les fonctions des boucles peuvent
avoir les configurations suivantes :
• hors-service
• surveillance vÝhicule
• prÝsence vÝhicule
• entrÝe ou sortie libre
• commande par impulsions
• commande par commutateur

Au cas oò la logique MLC devrait servir de
remplacement pour la logique MUB, cette
sÝlection peut Þtre facilement rÝalisÝe avec le
menu principal, le MLC Ýtant compatible Õ
100% avec le MUB.

EntrÝes

Les 5 entrÝes libres de potentiel remplissent
les fonctions suivantes avec les paramÜtres
standards :
entrÝe 1  = ouverture externe.
entrÝe 2  = ouverture prioritaire
entrÝe 3  = fermeture externe
entrÝe 4  = sans fonction
entrÝe 5  = entrÝe pour cellule photoÝlec-

trique

Sorties
Deux sorties Õ collecteurs ouverts (24 Vcc)
pour les retours du signal barriÜre ouverte et
fermÝe servent Ýgalement au raccordement
d’un pupitre de commande Magnetic.
sortie 1 = barriÜre ouverte
sortie 2 = barriÜre fermÝe

Relais multifonctions libres de potentiel

AlimentÝ sous 250 V AC max et 3A max
Relais 1 = commande ouverture d’un portail 

ou fonction boucle inductive A
Relais 2 = impulsion de comptage ou fonc

tion inductive B
D’autres fonctions sont disponibles pour
toutes les entrÝes et les sorties avec des pa-
ramÜtres complÝmentaires PCL 100S-xxxx.

SchÝma des connexions MLC pour le jeu de paramÜtres PLC 100S-20000 avec dÝtecteurs.


